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1 Specifikace prevodniku ULAD 10

Technicka data pifevodniku ULAD 10 :

’ veli¢ina \ hodnota \ jednotky ‘
Nap4§jeci napéti 11 az 30 VDC
Max. proudovy odbér 0.3 A
Max. analogové vstupni napéti +10 \%
Rozliseni AD ptevodniku 18 az 20 bit
Pocet analogovych vstupu 2
Vzorkovaci frekvence 10 Hz
Zakladni vstupni rozsah (volen propojkami) | +10 nebo 2.5 | V

Softwarové volené zesileni/rozsah

xX1,x2,x4, -+ x64,x128

Filtrace vystupnich dat

z 1 az 64 vzorku

Pocet digitdlnich vstuptu/vystupt 2/4

Dalsi digitaln{ vstupy/vystupy (volitelné) 2/4

Pomocny DA prevodnik (volitelné) 16 bit
Komunikace RS-485

Komunikaé¢ni protokol uLan

Ptenosové rychlost 19200 Baud
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2 Ovladani z PC po lince RS-485

2.1 Slovnik pristupnych proménnych

2.1.1 Cteni aktudlni hodnoty ze vstupt AD pievodniki

’ Jméno \ R/W\ Typ \ Funkce

CHA R f4 Aktualni hodnota z kandlu A

CHB R f4 Aktualni hodnota z kanalu B

CHAI R s2 (/.4) Kandl A v pevné faddové ¢arce (dilek
107%)

CHBIi R s2 (/.4) Kandl B v pevné tddové ¢érce (dilek
107%)

ADCAI R s4 Neupravena hodnota z prevodniku A

ADCBI R s4 Neupravena hodnota z pfevodniku B

Aktudlni hodnota vstupniho kanalu je z hodnoty ziskané ADC pievodnikem vyhod-
nocena v nasledujicich krocich:

e pievodnik pfevede podle nastaveného médu CHX _MODE neupravenou hod-

notu ADCX1

e hodnota je déle filtrovana plovoucim prumérem z CHX_FILT vzorka

e hodnota je upravena tak, aby zdkladnimu rozsahu (£10 nebo £2.5) s nas-
tavenym zesilenim 1 odpovidal rozsah hodnot +1.

e Kalibraéni konstanty (CHX_CM, CHX_CA) jsou vyrobcem nastaveny tak,
aby hodnota po upravé odpovidala vstupnimu napéti

e Dalsi upravu pozadovanych hodnot je mozné provést uzivatelskymi konstan-
tami CHX_UM, CHX_UA

Vypocet lze zapsat vzorcem

CHX =CHX UA+CHX.UM - -(CHX CA+CHX_CM - ADCX,,0rm)

kde ADCX,,orm odpovidd poméru napéti na vstupu prevodniku ku zvolenému

zakladnimu rozsahu.

2.1.2 Uzivatelské méritko a posun pro kanaly A a B

’ Jméno \ R/W \ Typ \ Funkce
CHA_UM R/W | f4 Uzivatelsky nasobitel kanalu A
CHB_UM R/W | f4 Uzivatelsky nasobitel kandlu B
CHA_UA R/W | f4 Uzivatelskd aditivni konstanta kandlu
A
CHB_UA R/W | {4 Uzivatelskd aditivni konstanta kandlu
B




2.1.3 Kalibraéni méfitko a posun pro kanaly A a B

[ Jméno | R/W] Typ | Funkce ‘
CHA_CM R/W | {4 Kalibraé¢ni nésobitel kandlu A
CHB_CM R/W | {4 Kalibra¢n{ nésobitel kanalu B
CHA_CA R/W | {4 Kalibra¢ni aditivni konstanta kandlu

A
CHB_CA R/W | {4 Kalibra¢ni aditivn{ konstanta kandlu
B

2.1.4 Filtrace vstupnich dat z AD prevodnikia

’ Jméno \ R/W \ Typ \ Funkce
CHA_FILT R/W | u2 Pocet vzorku filtru kandlu A
<1,64>
CHB_FILT R/W | u2 Pocet vzorku filtru kandlu B
<1,64>

2.1.5 Modd kanali AD pievodnikt

[ Jméno | R/W] Typ | Funkce
CHA_MODE R/W | u2 Méd ADC kanalu A
CHB_MODE R/W | u2 Méd ADC kanalu B

Kombinace pro nastaveni médu jsou popsany v nasledujici tabulce

Hodnota pro MODE | Rozsah pro zdkladni rozsah

Nésobitel | Bipolarni \ Unipolarni 10V \ 25V
1x 144 128 10V 25V
2% 1168 1152 5V 1.25'V
4x 2192 2176 25V 625 mV
8% 3216 3200 | 125V 300 mV

16 % 4240 4224 | 625 mV 150 mV
32x 5264 5248 | 300 mV 75 mV
64 x 6288 6272 | 150 mV 35 mV
128 7312 7296 | 75 mV 17 mV

2.1.6 Digitalni vstupy a vystupy

’ Jméno \ R/W\ Typ \ Funkce
AUXUAL R/W | u2 Stav digitdlnich vstupu a nastaveni
hodnoty vystupu
MARK_DADR | R/W| u2 Cilova adresa pro odeslani znacky
<1,100>
MARK_ MASK | R/W| u2 Pii kterych zménach vyslat znacku

Prevodnik ULAD 10 je standardné osazen konektorem DIN-7 s vyvedenymi ¢tyimi
vystupnimi signély (1,2,3,4) a dvémi signdly vstupnimi (5,6). Jako signdl 7 je vyhod-
noceno piilozeni magnetu na napis PIKRON. Aktudln{ stav nastaveny na vystupech
a Cteny na vstupech lze ¢ist z proménné AUXUAL. Tato proménnd slouzi i k nas-
tavovani vystupnich signéli, bity odpovidajici vstuptim jsou ignorovany. Ctend a
zapisovand hodnota je rovna logickému sou¢tu vah nastavenych signéla.



—

64
Maskou je mozné vybrat signaly, jejichz zména vyvold vyslani znacky na adresu
MARK_DADR. Spodni byte polozky MARK_MASK odpovidd vzestupnym hrandm
piislusnych signali, horni byte odpovidd sestupnym hrandm (véhy ndsobené 256).

2.1.7 Ulozeni konfigurace

’ Jméno \ R/W\ Typ \ Funkce ‘
SAVECFG E Ulozeni nastavenych hodnot do
paméti EEPROM

Pocateéni hodnota vétsiny proménnych po zapnuti prevodniku je nactena z paméti
EEPROM. Nové nastavené hodnoty je mozné do této paméti ulozit pitkazem SAVECFG.
Pro ptipad nastaveni hodnot nebo adresy znemoznujici dalsi komunikaci s prevodnikem
a pro nacteni vyrobcem definovanych pocateénich hodnot je mozné odpojit prevodnik
od napéjeni a znovu ho zapnout s pfilozenym magnetem na napis PIKRON. Prevodnik

v tomto piipadé ignoruje hodnoty ulozené v paméti EEPROM.

3 Vyrobce

Prevodnik dodéava firma:
PiKRON s.r.o. Tel. Fax: +420 2 84684676
Kankovského 1235 Tel. : 44202409 76 71
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